
VIІ Міжнародна науково практична конференція  03-28 листопада 2025 р. 
 

337 Таврійський державний агротехнологічний університет імені Дмитра Моторного 
 

Глеваха-Київ, 2023. С. 181 – 183. 
3. Акулов В. Д. Шляхи підвищення енергетичної ефективності 

біогазової установки. Праці ТДАТУ. 2024. Вип. 24, т. 2. С. 27-36. 
https://doi.org/10.32782/2078-0877-2024-24-2-3  

4. Болтянський Б. В. Аспекти вдосконалення технології 
виробництва біогазу. Праці ТДАТУ. 2024. Вип. 24, т. 1. С. 89-100. 
https://doi.org/10.32782/2078-0877-2024-24-1-6   

5. Скляр О. Г., Комар А. С. Теоретичні аспекти моделювання 
машинної технології утилізації органічних відходів. Праці ТДАТУ: 
наукове фахове видання. 2023. Вип. 23, т. 1. С. 104–114. 
https://doi.org/10.31388/2078-0877-2023-23-1-104-115  
 
 
 
УДК 621.313.333.004.58 
 

ВПЛИВ ПРОВАЛІВ НАПРУГИ МЕРЕЖІ НА ШВИДКІСТЬ 
ВИТРАТИ РЕСУРСУ ІЗОЛЯЦІЇ АСИНХРОННИХ ДВИГУНІВ 

 
Вовк О. Ю., к.т.н. 
Таврійський державний агротехнологічний університет імені 
Дмитра Моторного, м. Запоріжжя, Україна 
 

Постановка проблеми. Сучасний стан розвитку промисловості 
передбачає застосування різноманітних машин і агрегатів з 
електроприводами. Силовими елементами більшості цих 
електроприводів є трифазні асинхронні двигуни [1]. Вони мають доволі 
надійну конструкцію, порівняно незначну вартість виготовлення і інші 
суттєві якісні характеристики [2]. У той же час їх експлуатація 
супроводжується деякими проблемами, обумовленими певними 
експлуатаційними впливами, які доволі складно врахувати при 
проєктуванні [3]. Однією з них є живлення асинхронних двигунів 
електроенергією, у якої параметри відхилені від нормованих значень 
[4]. Суттєвий вплив на якість електроенергії здійснюють провали 
напруги мережі [5, 6]. Вони призводять до негативних наслідків, 
пов’язаних зі старінням ізоляції і зниженням енергетичних показників 
асинхронних двигунів [7]. Це призводить до зниження експлуатаційної 
надійності асинхронних двигунів у всіх галузях промисловості: 
щорічно виходять з ладу та ремонтуються близько  
30 % зазначених електродвигунів, час напрацювання на відмову 
становить 0,5 … 1,5 роки [8]. Існуючі дослідження, головним чином, 
спрямовані на встановлення наслідків впливу провалу напруги на 
енергетичні показники асинхронних двигунів. У той же час досліджень, 
які розглядають вплив відхилень напруги на ресурс вказаних 
електродвигунів небагато. Тому за мету роботи було визначено 
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встановлення впливу провалу напруги на ресурс асинхронних двигунів. 
Основні матеріали дослідження. З метою встановлення впливу 

провалу напруги на ресурс асинхронного двигуна було визначено, що 
головним проявом провалу напруги є зменшення ковзання 
електродвигуна і збільшення споживаного струму. Це, у свою чергу, 
обумовлює збільшення теплової дії струму і зростання нагрівання 
електродвигуна. Тому у якості критерія оцінки впливу провалу напруги 
на ресурс асинхронного двигуна було прийнято швидкість теплового 
зношення ізоляції його обмотки статора, яка визначається так: 
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де e – поточна швидкість теплового зношення ізоляції обмотки статора, 
баз.год./год.; eн – номінальна швидкість теплового зношення ізоляції 
обмотки статора, баз.год./год.; В – параметр, що характеризує клас 
ізоляції обмотки статора, К; q1н – номінальне значення абсолютної 
температури обмотки статора, К; tобм – поточне перевищення 
температури обмотки статора, °С; Jсер – поточна температура 
навколишнього середовища, °С. 

Прийнято, що асинхронний двигун працює у тривалому 
номінальному режимі роботи, тому поточне перевищення температури 
обмотки статора визначається так: 
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де tн – номінальне перевищення температури обмотки статора, °С; а – 
коефіцієнт втрат електродвигуна; a – температурний коефіцієнт опору 
матеріалу провідників обмотки статора, 1/°С. де 2121 ,,, xxrr ¢¢¢¢¢¢  – 
параметри Г-подібної схеми заміщення асинхронного електродвигуна, 
Ом; sн – номінальне ковзання електродвигуна; s – поточне ковзання 
електродвигуна. 

Поточне ковзання асинхронного двигуна залежить від коефіцієнта 
провалу прикладеної до електродвигуна напруги (ku), його коефіцієнта 
завантаження (kз), номінального ковзання і відносного моменту 
зрушення робочої машини (М0*). Вигляд цієї залежності визначається 
видом механічної характеристики робочої машини, яку він приводить 
у дію. Результати такого дослідження викладені у [9]. 

Таким чином, (1), (2) і вирази ковзання, наведені у [9], визначають 
залежність поточної швидкості теплового зношення ізоляції обмотки 
статора електродвигуна від коефіцієнта його завантаження з 
урахуванням провалу прикладеної до нього напруги, тобто e = f (kз). 
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Проведено чисельний аналіз швидкості теплового зношення 
ізоляції асинхронного двигуна АИР100S2 при kз = 0,5 … 1; ku = 0,9 … 
0,8; Jсер = 40 °С. При цьому прийнято, що він приводить у рух робочі 
машини з відносним моментом зрушення, який дорівнює 0,2. 
Результати для робочої машини з незалежною від швидкості 
механічною характеристикою (х = 0) наведені у таблицях 1, 2. 

Таблиця 1 
Залежність e = f (kз) при х = 0 та ku = 0,9 

kз 0,5 0,6 0,7 0,8 0,9 1 
eн, баз.год/год 0,06 0,13 0,32 0,90 2,86 10,34 

Таблиця 2 
Залежність e = f (kз) при х = 0 та ku = 0,8 

kз 0,5 0,6 0,7 0,8 0,9 1 
eн, баз.год/год 0,17 0,58 2,41 12,25 76,04 575,2 

 
Результати для робочої машини з лінійно-зростаючою механічною 

характеристикою (х = 1) наведені у таблицях 3, 4. 
 

Таблиця 3 
Залежність e = f (kз) при х = 1 та ku = 0,9 

kз 0,5 0,6 0,7 0,8 0,9 1 
eн, баз.год/год 0,06 0,13 0,33 0,90 2,77 9,52 

 
Таблиця 4 

Залежність e = f (kз) при х = 1 та ku = 0,8 
kз 0,5 0,6 0,7 0,8 0,9 1 
eн, баз.год/год 0,18 0,59 2,35 11,19 63,25 421,7 

 
Результати для робочої машини з нелінійно-зростаючою 

(параболічною) механічною характеристикою (х = 2) наведені у 
таблицях 5, 6. 

Таблиця 5 
Залежність e = f (kз) при х = 2 та ku= 0,9 

kз 0,5 0,6 0,7 0,8 0,9 1 
eн, баз.год/год 0,06 0,13 0,32 0,90 2,86 8,81 

 
Таблиця 6 

Залежність e = f (kз) при х = 2 та ku = 0,8 
kз 0,5 0,6 0,7 0,8 0,9 1 
eн, баз.год/год 0,17 0,58 2,41 12,26 76,04 319,5 

 
Результати для робочої машини з нелінійно-спадаючою 

(гіперболічною) механічною характеристикою (х = –1) наведені у 
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таблицях 7, 8. 
Таблиця 7 

Залежність e = f (kз) при х = –1 та ku = 0,9 
kз 0,5 0,6 0,7 0,8 0,9 1 
eн, баз.год/год 0,06 0,14 0,33 0,90 2,68 11,32 

 
Таблиця 8 

Залежність e = f (kз) при х = –1 та ku = 0,8 
kз 0,5 0,6 0,7 0,8 0,9 1 
eн, баз.год/год 0,18 0,59 2,29 10,29 53,51 816,5 

Результати дослідження, наведені у таблицях 1 – 8, показують, що 
при зниженні напруги на затискачах досліджуваного асинхронного 
двигуна на 10 % він може працювати без наслідків для ізоляції із 
завантаженням на 80 % від номінального, а при зниженні напруги на 20 
% – із завантаженням на 65 % від номінального. При більшому 
завантаженні електродвигун необхідно вимикати через різке 
збільшення швидкості теплового зношення ізоляції, або вмикати 
пристрій для підняття напруги на затискачах електродвигуна 
(наприклад, вольтододатковий трансформатор). 

Висновки. Таким чином, в результаті дослідження встановлено, 
що для збереження швидкості теплового зношення ізоляції 
асинхронного двигуна на номінальному рівні при провалі напруги 
мережі потрібно або включати пристрій для збільшення напруги, або 
знижувати навантаження на електродвигун до певного вказаного вище 
рівня. 
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Анотація. У статті розглянуто сучасні підходи до проєктування 
багатошарових захисних конструкцій біогазових реакторів, що 
визначають їхню довговічність, енергоефективність та відповідність 
європейським стандартам безпеки. Проаналізовано найбільш поширені 
типи конструкцій - сталеві, бетонні, композитні реактори та 
двомембранні газгольдери - з акцентом на їх багатошарових системах 
антикорозійного, теплоізоляційного та механічного захисту. 
Висвітлено вимоги нормативних документів VDI, DWA та EN щодо 
хімічної стійкості, газонепроникності, опору механічним 
навантаженням та тепловтратам. Показано, що застосування 
багатошарових систем значно знижує ризик корозійної деградації, 
підвищує стабільність ферментаційних процесів і продовжує строк 
служби реакторів на 15–40 років. Проведений аналіз доводить, що 
впровадження таких конструкцій є ключовою умовою ефективної та 
безпечної роботи біогазових комплексів, а також необхідним етапом 
інтеграції в європейський енергетичний простір. Запропоновані 
рекомендації можуть бути використані при проєктуванні нових 


