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РАЗДАЕМ КОРМ 
ПОРОСЯТАМ-ОТЬЕМЬІШАМ
ДЛЯ КОРМЛЕНИЯ ПОРОСЯТ-ОТЬЕМЬІШЕЙ РЬІНОК ПРЕДЛАГАЕТ 
РАЗЛИЧНОЕ ОБОРУДОВАНИЕ, КОТОРОЕ МОЖНО УСЛОВНО 
РАЗДЕЛИТЬ НА ДВЕ ГРУППЬІ: СИСТЕМЬІ ЖИДКОГО КОРМЛЕНИЯ И 
СИСТЕМЬІ СУХОГО КОРМЛЕНИЯ. ПО ПРИНЦИПУ ПРИГОТОВЛЕНИЯ 
ЖИДКОЙ КОРМОВОЙ СМЕСИ ИХ МОЖНО РАЗДЕЛИТЬ НА СИСТЕМ:: 
ЦЕНТРАЛИЗОВАННОГО ПРИГОТОВЛЕНИЯ КОРМОСМЕСИ И 
СМЕШИВАНИЯ КОРМА И ЖИДКОСТИ В КОРМУШКЕ.
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Стандартная система жидкого 
кормления включает резервуар для 
замешивания корма с мешалкой, по- 
дающего насоса, кольцевого трубо­
проводе с клапанами для подачи 
корма, управляемьіми вручную.

Резервуар для замешивания корма 
вьіполняется в виде прямоугольной 
призмьі или цилиндра с конусообраз- 
ньім дном из пластмасові с армиро- 
ванньїм стекловолокном или устой- 
чивой к кислотам листовой стали.
При использовании мукообразньїх 
или гранулированньїх кормов приме- 
няются мешалки с медленно враща- 
ющимися (60.. .100 мин') лопастями 
большого размера. Они обеспечива- 
ют достаточно бьютрое качественное 
перемешивание, потребляя при зтом 
меньше знергии, чем скоростньїе ме­
шалки (1400.. .1500 мин1).

Точное соотношение компонентов 
смеси обеспечивается дозаторами.

Вместо весовьіх систем устанав- 
ливаются злектронньїе и злектро- 
механические датчики (от 1 до 3). 
Наибольшее распространение полу- 
чили злектронньїе системьі, у которьіх 
в качестве преобразующих злементов 
используются прутки или анзроццньїе 
коробки. Использование датчиков 
обеспечивает точность взвешивания 
±5%, при зтом их технические возмож- 
ности таковьі, что достижимьіми от- 
клонениями являются ±1.. .2%.

Приготовленная гомогенная смесь 
с помощью центробежньїх или зкс- 
центриковьіх насосов по трубопро­
водам подается в кормушки отдель- 
ньіх секций помещения. Центро- 
бежньїе насосьі в силу простотьі и 
надежности конструкции, нечувстви- 
тельности к посторонним примесям 
и ходу «всухую» (уменьшению подачи 
водьі) получили широкое распро­
странение. При давлений до 0,3 МПа 
их производительность достигает 
500...1000 л/мин, установленная 
мощность -  от 3 до 7,5 кВт.

При длинньїх трубопроводах (более 
300 м) или больших перепадах вьюо- 
тьі (более 3 м) наиболее зффективно 
применение зксцентриковьіх шнеко- 
вьіх насосов, которьіе обеспечивают 
перемещение на большие расстояния 
кормовой смеси с вьісоким содержа-

нием сухого вещества. При мощности 
привода 4 кВт их производительность 
составляет 500 л/мин. Однако повьі- 
шенная чувствительность к посторон­
ним примесям требует дополнитель- 
ного расхода водьі.

В последнее время прослежива- 
ется тенденция отказа от насосно­
го оборудования. Так, фирма Теме 
(Германия) создала агрегат, позво- 
ляющий смешивать и дозировать 
даже небольшие порции для от- 
дельньїх кормушек без ухудшения 
санитарного состояния установок. 
Он состоит из смесительного ре­
зервуара и напорного котла. Корм 
с жидкостью замешивается в пер- 
вом, после чего подается во вто- 
рой, и далее осуществляется дози- 
рование жидкой кормовой смеси.

У некоторьіх немецких изготови- 
телей, например Зііобааке, \Л/есІа, 
НбІзсПег&І_£изсґіпег, смесительньїй 
бункер является одновременно и на- 
порньїм котлом. Корм перемешивает- 
ся, после чего бункер плотно закрьі- 
вается и туда подается сжатьій воз- 
дух, которьій транспортирует корм по 
трубопроводам в кормушки. Очистка 
трубопроводов производится вду- 
ваемьім водяньїм туманом. Система 
кормовьіх трубопроводов кольце- 
вая, что позволяет сбрасьівать кор­
ма в резервуар. Трубопроводьі изго- 
тавливаются из кислотоустойчивой 
пластмассьі, оснащаются перепуск­
ним клапаном (предотвращает не- 
желательное стекание корма в сме­
сительньїй резервуар).

Для управлення подачей готовой 
кормосмеси используются злектро- 
пневматические мембранньїе клапа­
ни, основной злемент которьіх -  ре- 
зиновая мембрана. Для обеспечения 
бистрого срабатьівания клапанов 
воздушная камера под мембраной 
имеет минимальньїй размер.

Подача жидкого корма в кормуш- 
ку производится в соответствии с 
заданньїм временем кормления. Для 
постоянного обеспечения поросят- 
отьемьішей свежеприготовленной 
порцией корма предлагается сенсор- 
ное управление процессом подачи 
корма в кормушку. Для зтого в кор- 
мушках устанавливаются датчики.

Так, в системе ВаЬу-Міх-РеесІег не- 
мецкой фирмьт Рогзіег-Тесйпік корм 
готовится для отдельной кормушки 
в небольшом смесительном резер­
вуаре (максимальная емкость 7 л), 
с помощью центробежного насоса 
перемещается в отводной кормо- 
провод, оттуда сжатьім воздухом вьі- 
талкивается в кормушку. В каждой 
из них установлен датчик, подающий 
сигнал «пусто», по которому начи- 
нается приготовление очередной 
порции корма. Фермеру достаточно 
лишь задать временной интервал 
срабатьівания датчиков. По данньїм 
изготовителя, благодаря непре- 
рьівному процессу кормления, одна 
установка может обслуживать до 
1500 поросят весом 7-30 кг. Такой же 
принцип управлення использован и в 
системах жидкого кормления фирм 
\Л/есІа, Від ОиїсГітап (Германия), ав- 
стрийской фирмьі ЗсИаиег.

В поспедние годьі в качестве аль­
тернативи сложньїм и дорогостоя- 
щим системам с централизованньїм 
приготовлением кормосмеси пред- 
лагаются системьі смешивания кор­
ма и жидкости в кормушке. Они име- 
ют накопительньїй бункер для сухого 
корма, загрузка которого осущест­
вляется при помощи спиральньїх, 
цепньїх или тросошайбовьіх транс- 
портеров. Смешивание корма с во- 
дой производится непосредственно 
в кормушке. Управление процессом 
-  с помощью сенсорньїх датчиков.

К зтому типу могут бьіть от- 
несеньї системьі Оиріехх (фирма 
АсоОигоІагт, Германия), РегкеІІеесІег 
(фирма МоІІАпІадеп ОтЬН&Со 
КО, Германия), Веіахіеебег (фир­
ма Визсйітоф Германия), УіїаІРеесІ 
(фирма !_ааке О тЬН , Германия). 
Дозирование сухого корма и во­
ди отделено во времени от транс- 
портировки и приготовления, что 
позволяет готовить меньшие пор­
ции корма и сокращать интервальї 
между кормлениями.

Наиболее современньї, гигиенич- 
ньі и простьі в зксплуатации систе­
ми сухого кормления. В Западной 
Европе их производят ЕдеЬіегд, 
Рипкі, Оигоіагт (Дания), Від 
□иіскітап, ЗІаІІІесІгпіс 1_апдепґюгзї,
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Зсйм епііогзі (Германия), ЯохеІІ 
(Бельгия), ОгоЬа (Голландия) и др.

Зти системні включают три бло­
ка -  хранения, транспортирования и 
раздачи комбикорма.

Основной алемент блока хранения 
-  бункерьі-накопители для комбикор­
ма. Они приспособленьї для загрузки 
пневматическими загрузчиками (при 
использовании агрегатов ЗСК их вьі- 
сота не должна превьішать 6 м) и 
механическими транспортерами. Для 
предотвращения «зависання» корма 
их внутренняя поверхность вьіпол- 
няется достаточно скользкой. В бун­
керах фирмьі ЯохеІІ (Бельгия) зта 
проблема решается за счет изготов- 
ления бункеров из гнутьіх профилей, 
сечение которьіх имеет вид трапеции, 
у которой смежньїй угол одной боко- 
вой стороньї равен углу скольжения, 
а другой -  отрицательньїй. Благодаря 
зтому исключается сводообразова- 
ние и «зависание» кормов.

Для транспортирования корма из 
внешних бункеров в свиноводческое 
помещение и раздачи его по кормуш- 
кам предлагаются шнековьіе, тросо- 
шайбовьіе или цепочно-шайбовьіе 
транспортерні, размещаемьіе в зам- 
кнутом контуре (трубе), которая из- 
готавливается из композитньїх пласт­
масо и имеет вьюокую прочность.

Корм подается в здание сви­
нарника и раздается в кормушки в 
автоматическом режиме, которьій 
задается на компьютере.

Табл. "І.Техническая характеристика 
установки 5роІтіх

Поголовне, обслуживаемое 
установкой, поросят на до 5000
1 кормоместо

Обьем смесителя, кг 10-90

Обьем промежуточной ю-90
емкости, кг

Производительность, л/мин 4000-5000

Давление водьі в системе, бар 2-3

Доза вьідачи, кг:

минимальная 0,1

максимальная 90

Точность дозирования, г ±10

Длиналинии Не
кормораздачи, м огранич.

Для кормления поросят-отье- 
мьішей применяются кормушки со 
встроенньїми ниппелями. Их кон- 
струкции практически идентичньї: 
рама с кругльїм или прямоугольньїм 
основанием (кормовой лоток), на 
которое вьюьіпается корм, и закре- 
пленная на ней емкость для корма в 
виде трубьі или перевернутого кону­
са с расположенньїм внизу дозато­
ром. Положительньїй момент при ис­
пользовании таких кормушек -  воз- 
можность скармливания поросятам 
корма в виде кашицьі, которую те 
приготавливают самостоятельно.

Оценивая кормление поросят- 
огьемьішей кашеобразньїми корма­
ми как перспективное, некоторьіе

компании разработали специальньїе 
установки для приготовления и раз­
дачи кашеобразньїх кормов, напри- 
мер, такие, как установка З ро їтіх  ав- 
стрийской фирмьі ЗсНаиег или Нубго 
Иеі немецкой фирмьі Від ОиІсИтап.

В установке З ро їтіх , состоящей 
из смесителя, турбокомпрессора, 
ротационного распределительного 
устройства и компьютера, приго- 
товление смеси производится не- 
посредственно перед дозировани- 
ем в кормушку (табл. 1).

Перед началом кормления компью- 
тер на оснований данньїх, запожен- 
ньіх в нем, определяет, какое количе- 
ство корма нужно подать в каждьій 
вентиль. Компонентьі кормосмеси из

Рис. 1. Обший вид (а) и схема (б) установки $ р о іт іх
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Рис. 2. Обший вид системи НусІгоМ

Табл. 2.Техническі- . 
системи Нусіго.ІеІ

ермспка

Поголовье, обслуживаемое 
системой, поросят 40-50

Обьем смесительной 
емкости, кг

Температура, °С:

50

водьі для замеи. ивания 37

готовой кормосмеси 30-32
Компьютер МС99КІТ

Минимальная доза вмдачи кг 2,0

внешних бункеров поступают в сме- 
ситель, установленньїй на тензодат­
чиках. После перемешивания готовая 
кормосмесь поступает в промежуточ- 
ную емкость, из которой с помощью 
воздушного потока, образуемого 
компрессором, она подается по тру­
бопроводу к вентилю. Перед тем как 
кормосмесь поступит в кормушку, 
производится увлажнение отводной 
трубьі вентиля. Сухая кормосмесь, 
попадая из трубопровода в ротацион- 
ное распределительное устройство, 
смешивается с водой и далее по от­
водной трубе опускается в кормушку. 
Таким образом решается проблема 
транспортирования по трубопроводу 
кашеобразного корма.

Ротационное распределительное 
устройство обслуживает до 6 вен- 
тилей. В каждьій из них можно по­
давать кормосмесь, приготовленную 
в соответствии с кривой кормления. 
Очищаются трубопроводи водой. Ее 
подача производится дольше, чем по­
дача корма. Размер порции и частота 
ее подачи в кормушку определяются 
с помощью сенсорньїх датчиков, уста- 
навливаемьіх в кормушках на вьюоте 
2-3 см от ее дна. Иаполнение кормуш- 
ки производится там, где отсутствует 
контакт с датчиком. Проверка всех 
датчиков на уровень наполнения осу- 
ществляется перед началом приготов- 
ления смеси. После зтого замешива- 
ние корма производится только для 
тех вентилей, где датчик сообщает, что 
кормушка пуста. Частота опроса дат­
чиков задается индивидуапьно.

Система Нубпхіеї (фирма Від 
О иісбтап. Германия' разработана

специально для кормления поро- 
сят-огьемьішей (рис. 2). Она ком­
пактна, для ее установки не требу- 
ется помещение большой площади 
В отличие от установки З р о їт іх  за- 
мешивание кашеобразной кормо- 
смеси производится в емкости, из 
которой смесь по кормопроводам 
поступает в вентиль. Данная си­
стема позволяет осуществлять до- 
зирование минимальньїх обьемов 
корма с вьісоким содержанием су­
хого вещества (более 30%) (табл. 2).

Перемещение кормосмеси по 
трубам производится так же, как и 
в установке З р о їт іх  -  с помощью 
воздуха, Количество кормосмеси 
готовится на расчетное поголо­
вне с учетом возраста животньїх.

Очищают трубопроводьі водой с 
помощью шарообразной проб­
ки, дезинфицируют при помощи 
устройства кислотного тумана.

Практика показьівает: преиму- 
щественного распространения не 
имеет ни одна из описанньїх вьіше 
систем в силу имеющихся у каждой 
достоинств и недостатков.
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